
Силабус дисципліни «Системи керування та діагностики ЕРС» 

Назва дисципліни, 

обсяг у кредитах 

ЄКТС 

Системи керування та діагностики ЕРС, 10 кредитів 

Загальна 

інформація про 

викладача 

Васильєв Вячеслав Євгенович  

ст. в. каф. «Електрорухомий склад залізниць»;  

тел.  (056) 373-15-31, dnuzt_ers@i.ua 

Семестр, у якому 

можливе вивчення 

дисципліни 

VIІ-VІII семестр, освітній ступень «Бакалавр» 

Факультети/ННЦ, 

студентам яких 

пропонується 

Управління енергетичними процесами 

Перелік 

компетентностей та 

результатів 

навчання, що 

забезпечує 

дисципліна 

Розраховувати параметри системи керування в моторному і 

гальмівному режимі; оцінювати механічну та електричну 

стійкість вибраної системи; 

Застосовувати діагностичні методи для діагностики стану 

електричного обладнання; 

Узагальнювати і критично оцінювати результати, отримані 

вітчизняними та зарубіжними дослідниками, давати оцінку 

перспектив розвитку електричного транспорту 

Опис дисципліни 

Попередні умови, 

необхідні для 

вивчення 

дисципліни 

Попередньо необхідне вивчення низки дисциплін: Фізика, 

Теоретичні основи електротехніки, Електроніка і 

мікросхемотехніка, Електрорухомий склад залізниць, 

Електричні машини, Електричні апарати рухомого складу 

Основні теми 

дисципліни 

Системи управління ЕРС постійного і змінного струму в 

моторному режимі і режимі електричного гальмування. 

Основи технічної діагностики. Діагностичні комплекси.  

Лекції  

Практичні заняття 

Самостійна робота 

80 

64 

188 

Мова викладання Українська 

Список основної та 

додаткової 

літератури 
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